E5E 2. MAD=MALL) HF5[0

R
(1) % F7-1% 72 2) —% 3) —V3 (4) %
(5) —% ESAEY —g (6) —% F713 —é (7 1 (8) —1
. (1) sin72° (2) — cos25° (3) —tan51°
L) -5 (2) -2
YO () 22

CFREEHRLDE LTER r M ED2E, FMHEOR P(X,Y) 835, 2 BIOIEDM E LS OP O3 A%
addE, sina:X, cosa = i, tanoc:L
r r X

y Yy
P(-1,v3) % 2
V3
V3 20\ A= 1
2
120° 150°
=) 601 9 2 . —2 307 2
) /3 V3 @)
Y Y
1,P(0,1) 1
1 0° 1 1 180° 1
0 Y P=1,00 [0 v
1350 = L - V2 S o V3 _
(1) sin135° = N (2) cos120° = —= = —3 (3) tan120° = - = V3
. 1 -1 1 V2 1 1 V3
4) sin150° = L 5) cos135°=—L =— L —_ V2 (g tan150°=—L - L V3
(4) 5 (5) NG V2 2 (6) V3 V3 3
(7) sin90° = % =1 (8) cos 180° = _Tl =1
. (1) 72° +108° = 180° X b, (2) 25° + 155° = 180° X b, (3) 51° + 129° = 180° £ D,
sin 108° = sin 72° cos 155° = — cos 25° tan 129° = —tan51°
. (1) cos?a+sina=1&D, cos?a=1—-sina=1- % = ;—g DL E, al3PfH70DT, cosa<0
XoTcosa= —%
_Mzé;(_é):_é s5__3
(2) tana = cos & 5 ° 5 5 %4 4
. (1) 1+tan?a = 12 XD, 12 —1+tan’a=1+8=9 ko>Tcos?a=+
cos“ cos” o 9

o WEPARDT, cosa>0 Xo>Tcosa :%

(2) tana = 22L xp, sina = tanacosa = 22 - - _ 22
cos « 3 3





